OmRron

Monofasico, 230 Vc.a. (para servodrives analdgicos/de pulsos)

L1

L2

L3 e "

U o

R B1 B3 B2
Interruptor térmico
Contactor -
Accurax G5
Filro 4 Analoglco/;_)ulsos
de ruido B Servodrive
L
Monofésico Lic
200 a 230 Vc.a. L2C
+24 VCW [1 2,2kQ
O
Pulso inverso 11 |BkiR
N Salida de sefial . »
500 Kpos méx N N de liberacién de freno Fuente de alimentacion externa
ppsmax. Lo T X 10 | BKIRCOM de 12224 Vec.
35 | READY Tensién de servicio
Pulso directo N % Salida de servo preparado | maxima: 30 Vc.c.
N Do- N 34 | READYCOM
Referencia o R s — Corriente de salida

de posicién*3

maxima: 50 mAc.c.

Pulso inverso Salida de alarma

36 | ALMCOM
O

2 Mpps méx.
kQ NP " . .
Salida de posicionamiento
Pulso directo 3kQ N finalizado
AN INPCOM

Salida de fase Z
(salida de colector abierto)
12a24 Ve.c.

Servo ON

Conmutacion de *A _
filtro de vibraciones Salida de la fase A
< 292 | —A del encoder
O

Salida de line driver correspondiente con
el método de comunicaciones EIA RS-422A

DFSEL1 |26
e 4,7 kQ (resistencia de carga 120 W min.)
Seleccion ; c?a‘lida dz la fase B
de ganancia  GSEL |27 7B lel encoder
- 47k0
Conmutacién de Salida de fase Z
reductor electrénico _7 del encoder
GESEL1 | 28 5

Sensor ON
Reset del contador
de desviacion

ECRST [30
Reset
de alarma RESET | 31
Bateria de reserva*2
(3.6V)
Cambio de modo
de control TVSEL |32
Comando de velocidad/par
o limite de velocidad*4
Prohibicion (+10 V/velocidad nominal o par)
+24 V424V | de pulsos IPG 133 i
PCL/TREF2
- Limite de par directo/comando de par*4
Q &) Marcha inversa P P
s1 E@a NOT |8 (+12 V/velocidad nominal o par)

Limite de par inverso

Marcha directa

Limite de par inverso*4
prohibida

FG

Tierra de bastidor (12 V/velocidad nominal o par)

| Unidad de seguridad G9SX*5

Salida de EDM: sefial de monitorizacion para
detectar un fallo de funcién de seguridad
(Tension de servicio maxima: 30 Vc.c. o menos
Corriente maxima de salida: 50 mAc.c.

HEREE R

TT

A2,

SF2-15
<

*1 Para servodrives desde 750 W, B2 y B3 estan cortocircuitadas. Si la resistencia regenerativa interna es insuficiente, retire el hilo entre B2 y B3 y conecte una
resistencia regenerativa externa entre B1y B2.

*2 De empleo Unicamente con encoder absoluto. Si se conecta una bateria de reserva a la E/S CN1, no sera necesario un cable de encoder con una bateria.

*3 Sodlo disponible en modo de control de posicion.

*4 La funcion de entrada depende del modo de control utilizado (control de posicién, velocidad o par).

*5 Ejemplo de diagrama de cableado empleando la unidad de seguridad G9SX. Si no se utiliza una unidad de seguridad, mantener instalado el conector de bypass

de seguridad de fabrica en CN8.

Nota: la funcién de entrada de los pines 8, 9y 26 a 33 y la funcién de salida de los pines 10, 11, 34, 35, 38 y 39 pueden cambiarse con estas opciones mediante
la configuracion de parametros.
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Trifasico, 400 Vc.a. (para servodrives analégicos/de pulsos)

Trifasico
400 Vec.a.
L -
Interruptor Iévm’i?o% B1 B3 B2 U
\
Contactor
W
¥ Accurax G5 €
Filtro » Analégico/pulsos @
de ruido Servodrive
CN2
Fuente de alimentacién
24 Vc.c. +15%
CN1

Pulso inverso

BKIR salida de seral

500 kpps max.

Pulso directo

Referencia
de posicion*3

2 Mpps max.

12a24 Ve.c.

+24 V424V

e

S1

424V

Pulso inverso

Pulso directo

Conmutacién de filtro
antivibraciones

DFSEL1
Seleccién
de ganancia  GSEL

Conmutacién de
reductor electrénico
GESEL1

Reset del contador
de desviacion ECRST

Reset de alarma
RESET

Cambio de modo

de control TVSEL
Prohibicién
de pulsos IPG

Marcha inversa

Marcha directa
prohibida

de liberacién de freno
10 BKIRCOM

35 | READY
% Salida de servo preparado

Fuente de alimentacion
externa de 12 a 24 Vc.c.

Tensién de servicio
méxima: 30 Vc.c.

34 HEADYCOM
Corriente de salida
méxima: 50 mAc.c.

Salida de alarma
36 ALMCOM

Salida de posicionamiento
finalizado

INPCOM
O

Z  Salidade fase Z
(salida de colector abierto)

+A
Salida de la fase A | Salida de line driver correspondiente con
_A del encoder

(resistencia de carga 120 W min.)

Salida de la fase B
_B del encoder
O

23 [+Z
¢ salida de fase 2
s 24 |-z del encoder
O

100Q 20 | SEN
0

Sensor ON

Bateria de reserva*2
(3,6V)

Comando de velocidad/par o limite
de velocidad*4

(+10 V/velocidad nominal o par)
PCL/TREF2

Limite de par directo/comando de par*4

(+12 V/velocidad nominal o par)

Limite de par atras*4

Tierra de bastidor (x12 V/velocidad nominal o par)

Salida de EDM: sefial de monitorizacién para
detectar un fallo de funcién de seguridad
(Tension de servicio méaxima: 30 Vc.c. o menos

Corriente méxima de salida: 50 mAc.c.

*1 Normalmente, B2 y B3 estan cortocircuitadas. Si la resistencia regenerativa interna es insuficiente, retire el hilo entre B2 y B3 y conecte una resistencia regenerativa

externa entre B1y B2.

*2 De empleo Unicamente con encoder absoluto. Si se conecta una bateria de reserva a la E/S CN1, no sera necesario un cable de encoder con una bateria.

*3 Sélo disponible en modo de control de posicion.

*4 La funcion de entrada depende del modo de control utilizado (control de posicion, velocidad o par).

*5 Ejemplo de diagrama de cableado empleando la unidad de seguridad G9SX. Si no se utiliza una unidad de seguridad, mantener instalado el conector de bypass

de seguridad de fabrica en CN8.

Nota: la funcién de entrada de los pines 8, 9y 26 a 33 y la funcién de salida de los pines 10, 11, 34, 35, 38 y 39 pueden cambiarse con estas opciones mediante

la configuracién de parametros.
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Monofasico, 230 Vc.a.

L1
L2
L3
N

Interruptor térmico

Contactor -->-

Referencia
de posicién

Ti

-

Filtro
de ruido

L

Monofésico,
200 a 230 Vc.a.

+24 VCW 1 2,2 kQ

Pulso inverso

500 kpps max.

Pulso directo

Pulso inverso

B1 B3 B2 U
CNB \
w
Servodrive de la serie G @
P Modelo analégico/ @
de impulsos
L3
CNA CN2
L1C
L2C
CN1

-CCW [6 220 n}§
O3

+CWLD [44 3kQ 143 kQ

>

>

2 Mpps max.

Pulso directo

R
Salida de sefial
de liberacién de freno

Salida de servo preparado
34 READYCOM

37 |/ALM
¢ Salida de alarma
36 ALMCOM

INP Salida de posicionamiento
finalizado

INPCOM
O

Fuente de alimentacién
externa de 12 a 24 Vc.c.

Tension de servicio
méxima: 30 Vc.c.

Corriente maxima
de salida: 50 mAc.c.

Salida de driver de linea
correspondiente al método

de comunicaciones EIA RS-422A
(resistencia de carga 120 Q min.)

Bateria de reserva™

Comando de velocidad/par o limite

(x10 V/velocidad nominal o par)

Limite de par directo/comando de par4

(+12 V/velocidad nominal o par)

T 7;743‘ ko e, 12| OUTMI
N Salida de propésito general 1
12a24 Vcce. +24 VIN [7  47kQ N
S
T Ey\ < | 40 | OUTM2
AN
il'vo ON RUN |29 “ Salida de propésito general 2
4,7kQ X COM
O
gggirgruatz%ﬁz sde filtro Jé[; < . 1907 saiidadefase
DFSEL |26 }r\ (salida de colector abierto)
- 27k0 A 25 1zcom
S " ’
eleccion de ganancia Jé[} < A
GSEL |27 .
— NS Salida de la fase A
. del encoder
Conmutacion de reductor EV\ <
electrénico s SN
| GESEL |28 ; Salida de la fase B
4,7 kQ del encoder
Reset del contador LAY
de desviacion E,\
|6 CeSYREON EcRsT |30 Salida de fase Z
4,7 kQ del encoder
H———
Reset de alarma
Jé[} < Sensor ON
RESET |31
e 47kQ
-
Cambio de modo Ey\ <
de control TvsEL |32 g
e 47kQ
o
Prohibicién de pulsos El\ < 43
IPG |33 b 36V)
4,7 kQ
L ﬂ 20 kQ14 | REF/TREF1/VLIM
Marcha inversa Ey\ < [%3 83 kO 7TLZ
hibid BeN g
M NOT |8 AGND de velocidad™
4,7 kQ nL
e
Marcha directa Er\ 47 10kQ16 | PCLTREF2
prohibida 4N
& POT |9 383KQ 47 | AGND
10kQ18 | NCL | Limite de par inverso
i3,83 kQ
FG

Limite de par atras™

Tierra de bastidor (12 V/velocidad nominal o par)

*1 De empleo Unicamente con encoder absoluto. Si se conecta una bateria de reserva a la E/S CN1, no sera necesario un cable de encoder

con una bateria.

*2 Para servodrives desde 750 W, B2 y B3 estan cortocircuitadas. Si la resistencia regenerativa interna es insuficiente, retire el cable entre
B2 y B3 y conecte una resistencia externa entre B1 y B2.

*3 Sélo disponible en modo de control de posicion.
*4 La funcién de entrada depende del modo de control utilizado (control de posicién, velocidad o par).
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Tabla de seleccion

Configuracion de referencia del modelo analégico/pulsos para serie G

(@) Servomotor tipo cilindrico de la serie G @ Servodrive analégico/pulsos
serie G

Ordenador personal:
sofware CX-One
3.000 rpm (de 50 a 750 W) Filtro =

@ Resistencia
regenerativa
(@) Cable externa
de alimentacion 19
3.000 rpm (de 1.000 a 1.500 W) [=____ 3} ; . am e e -
2.000 rpm (de 1.000 a 1.500 W) /=
1.000 rpm (900 W)

(®) Blogue de terminales
para sefiales externas

Unidad de control E}:(j
de posicion, tipo

de alta velocidad

=ooooUls
000000

(® Cable
del encoder

Unidad de control

(@) Servomotor tipo plano PPy
de posicion

de la serie G

Cable de empleo general
®
_D:[j Bloque de terminales para sefiales de
3.000 rpm (de 100 a 400 W) E/S de empleo general de servodrive

Nota: Los simbolos M@ @@ ®)... indican la secuencia recomendada para la eleccion de los componentes de un servosistema serie G.

Cables de servomotores, de alimentacién y de encoder

Nota: (1)(3@ Consulte el capitulo dedicado al servomotor serie G para obtener informacién sobre la eleccion de conectores, cables de motor
0 servomotor

Servodrives
Especificaciones Modelo de servodriver @ Servomotores rotativos compatibles
Tipo cilindrico Tipo plano
® Monofasica 100 W R88D-GTO1H R88M-G05030L] R88M-GP10030L]
de 200 Vc.a. R88M-G10030[ ]
200 W R88D-GTO2H R88M-G20030(] R88M-GP20030[]
400 W R88D-GT04H R88M-G40030L(] R88M-GP40030L[]
750 W R88D-GTO8H R88M-G75030(] -
1,0 kW R88D-GT10H R88M-G1K020T[] -
1,5 kW R88D-GT15H R88M-G90010T(] -
R88M-G1K030TL! -
R88M-G1K520T(] -
R88M-G1K530TL] -

Cables de control (para CN1)

Simbolo [Descripcion Conexion Modelo
@ Cable de control Unidades Motion Control im R88A-CPG001M1
(1 eje) CS1W-MC221 2m R88A-CPG002M1
CS1W-MC421 3m RBBA-CPGO03MT
5m R88A-CPG005M1
Cable de control Unidades Motion Control im R88A-CPG001M2
(2 eje) CS1W-MC221 2m R88A-CPG002M2
CS1W-MC421 3am R8BA-CPGO03M2
5m R88A-CPG005M2
@ Cable de control Unidades de control de posicién (tipo de alta velocidad) |1 m XW2Z-100J-G9
(salida de driver de linea para 1 ejes) CJ1W-NC234 5m XW2Z-500J-G9
CJTW-NC434 10m  |XW2Z-10MJ-G9
Cable de control Unidades de control de posicién (tipo de alta velocidad) |1 m XW2Z-100J-G13
(salida de colector abierto para 1 eje) CJ1W-NC214 3m XW2Z-300J-G13
CJ1W-NC414
Cable de control Unidades de control de posicion (tipo de alta velocidad) |1 m XW2Z-100J-G1
(salida de driver de linea para 2 ejes) CJ1W-NC234 5m XW2Z-500J-G1
CJIW-NC434 10m  |XW2Z-10MJ-G1
Cable de control Unidades de control de posicién (tipo de alta velocidad) |1 m XW2Z-100J-G5
(salida de colector abierto para 2 ejes) CJ1W-NC214 3m XW2Z-300J-G5
CJ1W-NC414
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Simbolo |Descripcién Conexion Modelo
@ Cable del bloque de terminales para sefiales externas Unidades de control de posicién (tipo de alta velocidad) [0,5m XW2Z-C50X
(para comun de entradas, entradas de marcha directa/inversa |CJ1W-NC234 1im XW2Z-100X
prohibidas, entrada de parada de emergencia, entrada CJ1W-NC434 m XW2Z-200X
de proximidad de origen y entrada de interrupcion) CJ1W-NC214 am XW2Z-300X
CJ1W-NC414
5m XW22Z-500X
10m XW2Z-010X
Bloque de terminales de sefiales externas - XW2B-20G4
(tornillo M3, terminales de pines)
Bloque de terminales para sefiales externas - XW2B-20G5
(tornillo M3.5, terminales tipo horquilla/redondos)
Bloque de terminales para sefales externas - XW2D-20G6
(tornillo M3, terminales tipo horquilla/redondos)
@ Cable desde bloque de terminales hasta servodrive CS1W-NC1[13, CJ1W-NC1[]3, C200HW-NC113, im XW2Z-100J-B25
CS1W-NC2[]3/4[13, CJ1W-NC2[13/4[]3, 2m XW2Z-200J-B25
C200HW-NC213/413, CQM1H-PLB21 0 CQM1-CPU43
CJ1M-CPU21/22/23 1m XW2Z-100J-B31
2m XW2Z-200J-B31
Interfaz pasiva Unidades de control de posicién - XW2B-20J6-1B (1 eje)
CS1W-NC1[]3, CJIW-NC1[13 o0 C200HW-NC113
Unidades de control de posicién - XW2B-40J6-2B (2 ejes)
CS1W-NC2[113/4[13, CJ1TW-NC2[13/4[13
o C200HW-NC213/413
CQM1H-PLB21 0 CQM1-CPU43 - XW2B-20J6-3B (1 eje)
CJ1M-CPU21/22/23 - XW2B-20J6-8A (1 eje)
XW2B-40J6-9A (2 ejes)
@ Cable de conexion de CQM1H-PLB21 o CQM1-CPU43 0,5m XW2Z-050J-A3
Unidad de control de posicién 1m XW2Z-100J-A3
CS1W-NC113 0 C200HW-NC113 0,5m XW2Z-050J-A6
im XW2Z-100J-A6
CS1W-NC213/413 0 C200HW-NC213/413 0,5m XW2Z-050J-A7
im XW2Z-100J-A7
CS1W-NC133 0,5m XW2Z-050J-A10
im XW2Z-100J-A10
CS1W-NC233/433 0,5m XW2Z-050J-A11
1m XW2Z-100J-A11
CJ1W-NC113 0,5m XW2Z-050J-A14
1m XW2Z-100J-A14
CJ1W-NC213/413 0,5m XW2Z-050J-A15
1m XW2Z-100J-A15
CJ1W-NC133 0,5m XW2Z-050J-A18
im XW2Z-100J-A18
CJ1W-NC233/433 0,5m XW2Z-050J-A19
im XW2Z-100J-A19
CJ1M-CPU21/22/23 0,5m XW2Z-050J-A33
1m XW2Z-100J-A33
@ Cable de empleo general Para controladores de empleo general im R88A-CPG001S
2m R88A-CPG002S
@ Cable del bloque de terminales Para controladores de empleo general im XW2Z-100J-B24
2m XW2Z-200J-B24
Bloque de terminales (tornillo M3y para terminales de pines) - XW2B-50G4
Bloque de terminales (tornillo M3.5 y para terminales - XW2B-50G5
tipo horquilla/redondos)
Bloque de terminales (tornillo M3 y terminales tipo horquilla/ - XW2D-50G6

redondos)

Cable de ordenador (para CN3)

Resistencia regenerativa externa

Simbolo [Nombre Modelo Simbolo Modelo de Unidad de resistencia Especificaciones
® Cable de ordenador RS232 2m |R88A-CCGO02P2 regenerativa
@ R88A-RR08050S 50 Q, 80 W
. R88A-RR080100S 100 Q, 80 W
Filtros
R88A-RR22047S 47 O, 220 W
Simbolo|Servodrive Modelo de filtro Corrien- |Corrien-| Corrien- R88A-RR50020S 20 Q, 500 W
aplicable te nomi- |te de tede
nal fuga salida
R88D-GTOTH R88A-FIK102-RE |24 A |3,5mA |Monofa- Conectores
R88D-GTO2H sica de Especificaciones Modelo
R88D-GT04H R88A-FIK104-RE 41A [35mA |250Vca. Kit de conectores de E/S, 50 pines (para CN1) R88A-CNU11C
R88D-GT08H R88A-FIK107-RE  [6,6 A [3,5mA
R88D-GT10H R88A-FIK114-RE 142A [3,5mA
R88D-GT15H Software
Especificaciones Modelo
Herramienta de software de configuracion y supervisiéon |CX-Drive
de servodrives y variadores. (CX-Drive versién 1.70
o posterior)
Software completo de automatizacién de OMRON, CX-One
incluyendo CX-Drive (CX-One versién 3.10 o posterior)

Servodrive de la serie G
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