OMmRON

R88M-GL

Servomotores de la serie G

Una amplia gama de servomotores compactos para
satisfacer todas las necesidades de aplicacion
e Par maximo del 300% del par nominal durante

3 segundos o0 mas, en funcién del modelo

¢ Servomotores compatibles con servodrives
SmartStep2, serie G y Accurax G5

e Hay servomotores cilindricos y planos disponibles

¢ Precision del encoder de 10.000 pasos/rev como
estandar y encoder INC/ABS de 17 bits opcional

¢ Disponibilidad de modelos con grado de proteccion
IP65 como estandar y con junta de aceite del eje

¢ Opcion de motores con freno . -
Valores nominales

e 230 Vc.a. monofasico 50 W a 1,5 kW
(par nominal de 0,16 a 8,62 Nm)

Configuracion del sistema

(Consulte el capitulo de servodrives)

Opciones de variador

Servodrive SmartStep 2 Modelos de servodrive
controlado por impulsos ML2 y analégico/impulsos
(100 a 750 W) de la serie G (100 a 1.500 W)
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Servomotor con Servomotor de tipo plano Servomotor con Servomotor de tipo plano 3.000 rpm (1.000 a 1.500 W)
conector estandar con conector estandar conector circular con conector circular 2.000 rpm (1.000 a 1.500 W)
3.000 rpm (50 a 750 W) 3.000 rpm (100 2 400 W)  3.000 rpm (50 a 750 W) 3.000 rpm (100 a 400 W) 1.000 rpm (900 W)
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Combinacion de servomotor/servodrive

Servomotor Servodrive
Familia Tension|Velocidad |Par nominal gagaci- Modelo SmartStep2™ |ML2 de la serie G AP Gde la se-
al rie
Cilindrico |50 a 750 W 230V |3.000 min-1{0,16 Nm 50 W R88M-G05030(-[1S2-[1 |R7D-BPO1H |R88D-GNO1H-ML2 R88D-GTO1H
[ : 0,32 Nm 100 W R88M-G10030(-[1S2-[1 |R7D-BPO1H |R88D-GNO1H-ML2 |R88D-GTO1H
'. @ 0,64 Nm 200 W R88M-G20030-[1S2-[] |R7D-BP02HH |R88D-GNO02H-ML2 |R88D-GT02H
S 1,3 Nm 400 W R88M-G40030[-[1S2-[1 |R7D-BP04H |R88D-GNO04H-ML2 [R88D-GT04H
24m 750 W R88M-G75030[-[1S2-[] |R88D-GP08H |R88D-GNO8H-ML2 |R88D-GT08H
900 a 1.500 W 3,18 Nm 1.000 W |R88M-G1K030T-[1S2 - R88D-GN15H-ML2 |R88D-GT15H
4,77 Nm 1.500 W |R88M-G1K530T-[]S2 - R88D-GN15H-ML2 [R88D-GT15H
2.000 min-1(4,8 Nm 1.000 W |R88M-G1K020T-[]S2 - R88D-GN10H-ML2 [R88D-GT10H
7,15 Nm 1.500 W |R88M-G1K520T-[1S2 - R88D-GN15H-ML2 [R88D-GT15H
1.000 min-1(8,62 Nm 900 W R88M-G90010T-[1S2 - R88D-GN15H-ML2 [R88D-GT15H
Plano 100 a 400 W 3.000 min-1(0,32 Nm 100 W R88M-GP10030[-[]S2-[1|R7D-BPO1H |R88D-GNO1H-ML2 |[R88D-GTO1H
f' " 0,64 Nm 200 W R88M-GP20030[-[1S2-[]|R7D-BP02HH |R88D-GNO02H-ML2 |R88D-GT02H
" : 1,3 Nm 400 W R88M-GP400300]-[]S2-[1|R7D-BP04H |R88D-GNO04H-ML2 [R88D-GT04H

Nota: 1. Consulte los numeros de referencia de los servomotores y cables en la tabla de seleccidn al final de este capitulo.
2. Consulte informacion detallada acerca de especificaciones y seleccion en el capitulo de Unidades de servodrive.
3. SmartStep2 solo admite encoder incremental.

Denominacion de tipo

Servomotor

R88M-GP10030H-

Servomotor de la serie G J

Tipo de motor

En blanco | Tipo cilindrico
P Tipo plano

Capacidad

050 50 W

100 100 W

200 200 W

400 | 400 W

750 750 W

900 900 W

1KO 1 kW

1K5 [ 1,56 kW
Velocidad nominal (rpm)

10 1.000

20 2.000

30 3.000

BOS2

-LTipo de conector

En blanco

Conector estandar

D

Conector circular

En blanco

S2

—— Especificaciones de junta de ac

En blanco

Sin junta de aceite

(©)

Junta de aceite

—— Especificaciones del freno

En blanco

Sin freno

B

Freno

H

T

- Especificaciones del extremo del eje
Eje recto, sin chaveta
Recto, chaveta, roscado

eite

Especificaciones de tension y encoder
230 V con encoder incremental
230 V con encoder absoluto

Servosistemas de c.a.
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Especificaciones del servomotor

Servomotores cilindricos de 3.000/2.000/1.000 r/min

Valores nominales y especificaciones

Tension aplicada 230V
Modelo de servomotor R88M-[] G05030(] | G10030(] | G20030[] | G40030[] | G75030(] | G1K030T | G1K530T | G1K020T | G1K520T | G90010T
Salida nominal w 50 100 200 400 750 1.000 1.500 1.000 1.500 900
Par nominal N'm 0,16 0,32 0,64 1,3 2,4 3,18 4,77 4,8 7,15 8,62
Par maximo instantaneo N-m 0,45 0,90 1,78 3,67 7,05 9,1 12,8 13,5 19,6 18,4
Corriente nominal A (eficaces) 1,1 1,6 2,6 4 7,2 9,4 5,6 9,4 7,6
Corriente max. instantanea A (eficaces) 3,4 4,9 79 12,1 21,4 28,5 171 28,5 171
Velocidad nominal min.—1 3.000 2.000 1.000
Velocidad max. min.—1 5.000 4.500 5.000 3.000 2.000
Constante de par N-m/A (eficaces) 0,14 0,19 0,41 0,51 0,64 0,44 0,51 0,88 0,76 1,13
Momento de inercia del rotor (JM) kg-m2x10‘4 0,025 0,051 0,14 0,26 0,87 1,69 2,59 6,17 11,2
Momento de inercia de la carga Multiplo de (JM) 30 20 15 10
admisible (JL)
Relacién de potencia nominal kW/s 104 [ 201 [ 303 [ 625 66 60 [ 88 373 | 458 [ 663
Encoder aplicable Encoder incremental (10.000 pulsos) -
Encoder incremental/absoluto (17 bits)
Carga radial admisible N 68 245 392 490 | 686
Carga axial admisible N 58 98 147 196
Masa aprox. kg (sin freno) 0,3 0,5 0,8 1,2 2,3 4,5 51 6,8 8,5
kg (con freno) 0,5 0,7 1,3 1,7 3,1 5,1 6,5 8,7 101 [ 10
2 [Tensién nominal 24 Vc.c. +5% 24 Ve.c. + 10%
£ [Momento de inercia del freno kg'm?x107% 0,002 0,018 0,075 0,25 0,33 1,35
g de retencion J
¢ |Consumo eléctrico (a 20°C) W 7 9 10 18 19 14 19
_5 Consumo de corriente (a 20°C) |A 0,3 0,36 0,42 0,74 0,81 0,59 0,79
§ Par de friccion estatica N-m (minimo) 0,29 1,27 2,45 4,9 7,8 49 13,7
% |Tiempo de alcance de par ms (max.) 35 50 70 50 80 100
& |de retencion
8 Tiempo de desconexién ms (max.) 20 15 20 15 70 50
Valor nominal Continuo
2 Grado de aislamiento Tipo B Tipo F
% Temperatura ambiente de funcionamiento/temperatura |0 a 40°C/-20 a 65°C 0 a 40°C/-20 a 80°C
'8 |de almacenamiento
$ |Humedad ambiente de funcionamiento/humedad 85% de HR max. (sin condensacion)
& |de almacenamiento
§ Categoria de vibracion V-15
% |Resistencia de aislamiento 20 MQ min. a 500 Vc.c. entre los terminales de alimentacién y el terminal FG
;.’_ Alojamiento Totalmente cerrado y autorrefrigerado, IP65 (excluida la seccidn del eje y los extremos del cableado)
w | Resistencia a vibraciones Aceleracién de vibracion 49 m/s2 |Ace|eraci6n de vibracion 24,5 m/s?
Accesorio Montaje de brida
Caracteristicas de par/velocidad
R88M-G05030H/T (50 W) R88M-G10030H/T (100 W) R88M-G20030H/T (200 W) R88M-G40030H/T (400 W)
(N-m) (N-m) (N-m) (N-m)
05 {045 045 1,040,938 0,93 2,041.78 1,78 (4.500) 40136 3,6 (3.800)
Uso repetitivo Uso repetitivo Uso repetitivo 1.5
02570 16 0,16 0510,82 0,32 1.070,64 2014, 17
Uso continuado 0,1 Uso continuado 0,28 Uso continuado 0,38 Uso continuado 0,78
0 1.000 2.000 3.000 4.000 5.000 0 1.000 2.000 3.000 4.000 5.000 0 1.000 2.000 3.000 4.000 5000 0 1.000 2.000 3.000 4.000 5.000
(rpm) (rpm) (rpm) (rpm)
R88M-G75030H/T (750 W) R88M-G1KO030T (1 kW) R88M-G1K530T (1,5 kW) R88M-G1KO020T (1 kW)
(N-m) (N-m) (N-m) (N-m)
8,017,05 7,05 (3.600) 1049,1 9,1 (3.600) 15412,9 12,9 (3.500) 15135 13,5 (2.200)

Uso repetitivo

40124

3,18

Uso repetitivo

3,18

7.514,77

Uso repetitivo

4,77

104
51

4.8

Uso repetitivo

Uso continuado

Uso continuado 1,0 Uso continuado Uso continuado
0 1.600 2.600 3.600 4.600 5.600 0 1.600 2.600 3.600 4.600 5.600 0 1.600 2.600 3.600 4.600 5.600
(rpm) (rpm) (rpm)
R88M-G1K520T (1,5 kW) R88M-G90010T (900 W)
(N-m)
20196 19,6 (2.200) (Nm) 20 18,4 18,4 (1.600)
Uso repetitivo 143 10l BUES re;;elgizvo 100
1047.15 7.15 > > ?
Uso continuado 47 Uso continuado |4:31
0 1000 2000  3.000 (rpm) 0 1000  2.000 (rpm)

0

1.000 2.000  3.000 (rpm)

Servomotores de la serie G
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Servomotores planos de 3.000 r/min

Valores nominales y especificaciones

Tensién aplicada 230V
Modelo de servomotor R88M-[] GP10030] GP20030(] GP40030(]
Salida nominal W 100 200 400
Par nominal N-m 0,32 0,64 1,3
Par méaximo instantaneo N-m 0,86 1,8 3,65
Corriente nominal A (eficaces) 1 1,6 2,5
Corriente max. instantanea A (eficaces) 3,1 4,9 7,5
Velocidad nominal min.”! 3.000
Velocidad méx. min.”"! 5.000
Constante de par N-m/A (eficaces) 0,34 0,42 0,54
Momento de inercia del rotor (JM) kg'm? x 1074 0,1 0,35 0,64
Momento de inercia de la carga admisible (JL) Multiplo de (JM) 20
Relacién de potencia nominal kW/s 10,2 11,5 | 25,5
Encoder aplicable Incremental (10.000 pulsos)
Encoder incremental/absoluto (17 bits)
Carga radial admisible N 68 245
Carga axial admisible N 58 98
Masa aprox. kg (sin freno) 0,7 1,3 1,8
kg (con freno) 0,9 2 2,5
% Tension nominal 24 Ve.c. = 10%
= Momento de inercia del freno de retencién J kg-m2 x 1074 0,03 0,09
S Consumo eléctrico (a 20°C) w 7 10
§ Consumo de corriente (a 20°C) A 0,29 0,41
'§ Par de friccién estatica N-m (minimo) 0,29 1,27
£ |Tiempo de alcance de par de retencion ms (mMax.) 50 60
§_ Tiempo de desconexion ms (max.) 15
]
Valor nominal Continuo
@ Grado de aislamiento Tipo B
:@ Temperatura ambiente de funcionamiento/temperatura de almacenamiento |0 a 40°C/-20 a 80°C
ﬁ Humedad ambiente de funcionamiento/humedad de almacenamiento 85% de HR max. (sin condensacion)
% Categoria de vibracion V-15
) Resistencia de aislamiento 20 MQ min. a 500 Vc.c. entre los terminales de alimentacion y el terminal FG
Zf—é Alojamiento Totalmente cerrado y autorrefrigerado, IP65 (excluida la seccién del eje
Q y los extremos del cableado)
] Resistencia a vibraciones Aceleracion de vibracion 49 m/s2
Accesorio Montaje de brida

Caracteristicas de par/velocidad
R88M-GP10030H/T (100 W)

R88M-GP20030H/T (200 W)

R88M-GP40030H/T (400 W)

(N-m) (N-m) (N-m)

1,040,86 0,86 2,0{1.8 1.8 (4.500) 4,013 65 3,65 (3.600)
Uso repetitivo Uso repetitivo Uso repetitivo

0.570,32 0,32 1.010,64 0,64 20143 1,3 2,0
Uso continuado 0,19 Uso continuado 0,38 Uso continuado 0,78

0 1.000 2.000 3.000 4.000 5.000 0 1.000 2.000 3.000 4.000 5.000 0 1.000 2.000 3.000 4.000 5.000
(rpm) (rpm) (rpm)
4 Servosistemas de c.a.
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Dimensiones

Servomotores

Tipo cilindrico 3.000 rpm (230 V, 50 a 100 W)

Dimensiones (mm) Sin freno Con freno LN Superficie de brida| Extremo del eje Peso aprox. (kg)
Modelo LL LL D ) B Sin freno Con freno
R88M-G050300 1-[1S2-[] 72 102 26,5 30" ght 3h9 0,3 0,5
R88M-G 100300 -[1S2-[] 92 122 46,5 0,5 0,7
Servomotor con conector estandar
Conector de freno
gg’éﬁ‘é‘&; er Conect:sr de servomotor
6 3 (Dimensiones del extremo
del eje con chaveta y roscado)
14
1N - 12,5
4 8 Dos, 4,3 dia. 40 x 40

Servomotor con conector circular

— 2[1 % Conector del encoder

Conector de

alimentacion y freno

Cableado de conector de encoder

Longitud del cable 30030
Conector opcional
Fabricado por Hypertac

SRUC-17G-MRWN087 (MACHO) 4.

LL | 25

| IBis

i 0 o 1EB-

Tipo cilindrico 3.000 rpm (230 V, 200 a 750 W)

Conector del encoder

N° de pin

control

BAT - (0 V)

BAT +

B

s-

Libre

E5V (fuente de

M3 x 6L (Rosca x Profundidad)

Cableado de conector de alimentacion y freno
6

5 1 Longitud del cable 300+30

Conector opcional

Fabricado por Hypertac

2 SRUC-06J-MSCN236 (MACHO)

EOV (fuente de

3
Conector de alimentacion y freno
N° de pin Frecuencia
1 Fase U
2 Fase V.
3 Fase W
4 “Terminal de freno
5 “Terminal de freno
6 FG (tierra)

De10ai7

Libre

Caroasa delconector|

FG (Tierra)

Nota: 1os pines 1y 2 solo se usan

para motores con encoder ABS.

Conector correspondiente:

* Nota: los pines 4 y 5 solo se usan
para motores con freno,
Conector correspondiente:
Tipo de conector macho: SPOC-06K-FSDN169 (HEMBRA)

Tipo de conector macho: SPOC-17H-FRON169 (HEMBRA)

Dimensiones (mm) Sin freno| Con fre-[LR |KL1 Superficie de brida Extremo del eje Peso aprox. (kg)
no
Modelo LL LL D1 | D2| C G z S QK B H | T1 | Roscado x Sin freno Con freno
profundidad
R88M-G20030[-[1S2-[] 79,5 116 30| 43| 70 [50"| 60 | 6,5 4,5 116 18 4h9 4 | 25 M4 x 8L 0,8 1,3
R88M-G40030[ -[1S2-[] 99 135,5 14M6 | 225 | 59 5 3 M5 x 10L 1,2 1,7
R88M-G7503001-(1S2-1| 112,2 | 1492 |35 |53 | 90 |70"| 80 | 8 | 6 |19 | 22 | 6" | 6 | 35 2,3 3,1
Servomotor con conector estandar
Conector de freno
Conector Conector de servomotor
de encoder
LR
3
(Dimensiones del extremo
del eje con chaveta y roscado)
I
o i Cuatro, Z dia. CxC B
‘ I
i 2 o8& —
7]10) g B _ Rosca x Profundidad

Servomotor con conector circular

% 1 % Conector del encoder

Conector de
alimentacion y freno

Cableado de conector de encoder

300
( ,,,,,,,,
‘ (=00 o -
‘ LL ‘ LR
G 3

D2

Cableado de conector de alimentacién y freno

“Nota: los pines 1y 2 solo se usan
para motores con encoder ABS.

Conector correspondiente:

- 6
Longitud del cable 30030 5. 1 Longitud del cable 300+30
Conector opcional Conector opcional
Fabricado por Hypertac Fabricado por Hypertac
SRUC-17G-MRWN087 (MACHO) 4. 2 SRUC-06J-MSCN236 (MACHO)
3
Conector del encoder
Conector de alimentacion y freno
N° de pin control
7 BAT-(0V) N° de pin Frecuencia
2 BAT + 1 Fase U
3 S+ 2 Fase V
" 5= 3 Fase W
Be5ay Tiore 4 “Terminal de freno
0] E5V (fuente de 5 *Terminal de freno
9 EOV (fuente de 6 FG (tierra)
De10ai7 Libre *Nota: los pines 4y 5 solo se usan
FG (Tiora) para motores con freno.

Conector correspondiente:
Tipo de conector macho: SPOC-06K-FSDN169 (HEMBRA)

Tipo de conector macho: SPOC-17H-FRON169 (HEMBRA)

Servomotores de la serie G
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Tipo cilindrico 3.000, 2.000 y 1.000 rpm (230 V, 900 kW a 1,5 kW)

Dimensiones (mm) Sin freno | Con freno | LR [KL1 Superficie de brida Extremo del eje Peso aprox. (kg)
Modelo LL LL D1 | D2 |D3|C |G|F|Z S |[QK| B | H| T1 | Rosca- | Sinfreno | Con freno
do x
profun-
didad
R88M-G1K030T-[1S2 175 200 55| 98 | 100 | 80" [ 120| 90| 7 | 3 6,6 19" | 42 | 6" | 6 3,5 |IM5x 12L 4,5 5,1
R88M-G1K530T-[1S2 180 205 103| 115 | 95" | 135 [ 100] 10 9 5,1 6,5
R88M-G1K020T-[1S2 150 175 118| 145 [110M"| 165 (130 12| 6 2061 41| 8" 7| 4 6,8 8,7
R88M-G1K520T-[1S2 175 200 8,5 10,1
R88M-G90010T-[1S2 175 200 70 10
Conector de (Dimensiones del extremo
servomotor/freno del eje con chaveta y roscado)
LL LR CxC
Conector
delencoder | Cuatro, Z dia. QK B
( T
g T I
N\ /s
e e
g Rosca x Profundidad
Tipo plano 3.000 rpm (230 V, 100 W a 400 W)
Dimensiones (mm) Sin fre- [Con fre-|LR |KL1 Superficie de brida Extremo del eje Peso aprox. (kg)
no no
Modelo LL LL Dt (D2| C | F| G| Z S | QK| B | H| T1 | Roscado x Sin freno Con freno
profundidad
R88M-GP10030H-JS2-[]| 60,5 84,5 25| 43| 70 |50"| 60 | 3 7 |45 ght 12,5 39| 3 1,8 M3 x 6L 0,7 0,9
R88M-GP10030T-[1S2-[1| 87,5 111,5
R88M-GP20030H-(1S2-[1| 67,5 100 [30|53| 90 |70"|80| 5 | 8 [55[11"6] 18 | 4" | 4 | 25| M4xsL 1,3 2
R88M-GP20030T-[1S2-[1| 94,5 127
R88M-GP40030H-JS2-[]| 82,5 115 14h6 22,5 59| 5 3,0 M5 x 10L 1,8 2,5
R88M-GP40030T-[]S2-[1| 109,5 142

Servomotor con conector estandar

Conector
de encoder

Conector del motor

Conector de freno

Cuatro, Z did.

KL1

D2

Servomotor con conector circular

Conector del encoder

Conector de
alimentacion y freno

(Dimensiones del extremo

del eje con chaveta y roscado)

QK

I#*T

T1 |w

Cableado de conector de encoder

g
Rosca x Profundidad

Fabricado por Hypertac

Cableado de conector de alimentacion y freno

Longitud del cable 30030 5. 1
Conector opcional
SRUC-17G-MRWNO087 (MACHO) 4. 2

Longitud del cable 30030
Conector opcional

Fabricado por Hypertac
SRUC-06J-MSCN236 (MACHO)

Conector de alimentacion y freno

Frecuencia

Fase U

Fase V

Fase W

“Terminal de freno

“Terminal de freno

FG (tierra)

Nota: los pines 1y 2 solo se usan
para motores con encoder ABS

Conector correspondiente:
Tipo de conector macho: SPOC-17H-FRON169 (HEMBRA)

* Nota: los pines 4y 5 solo se usan

Conestor del encoder
N° e pin control .,
1 BAT-(0V) N° de pin

2 BAT + !

3 S+ 2

P s- 3

De5a7 Libre hd

8 E5V (fuente de °

9 EOV (fuente de °
De0ai7 Libre

Cacas e conetor FG (Tierra) para mofores con freno.

Conector correspondiente:
Tipo de conector macho: SPOC-06K-FSDN169 (HEMBRA)

Servosistemas de c.a.
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Tabla de seleccion

(Consulte el capitulo de servodrives)

(® Cable del encoder

(® Cable de freno

Servodrive SmartStep 2
controlado por impulsos
(100 a 750 W)

ntacion

® Cable de alimel

:@l

-

Servomotor con
conector estandar

Servomotor

Servomotor de tipo plano
con conector estandar
3.000 rpm (50 a 750 W) 3.000 rpm (100 a 400 W)

(@ Cable del encoder

Opciones de variador

©)

Servomotor con
conector circular

:u@l

o

Modelos de servodrive
ML2 y analégico/impulsos
de la serie G (100 a 1.500 W)

(@ Cable de alimentacién

B

Servomotor de tipo plano
con conector circular
3.000 rpm (50 a 750 W)  3.000 rpm (100 a 400 W)

(5 Cable del encoder

®

3.000 rpm (1.000 a 1.500 W)

2.000 rpm (1.000 a 1.500 W)
1.000 rpm (900 W)

(@ Seleccione el motor de entre los tipos cilindrico y plano consultando las tablas de motores de las paginas siguientes.

Servodrive

(@ Consulte las especificaciones detalladas de las unidades y el surtido de accesorios para las mismas en los capitulos dedicados a los
servodrives de la serie G y SmartStep2.

Servomotores cilindricos de 3.000/2.000/1.000 rpm (230 V, 50 a 1,5 kW)

Simbolo Especificaciones Servomotor Servodrives compatibles (2)
Encoder y Velocidad |Disefo Par no- |Capaci- |Modelo con conec- |Modelo con conector |Servodrive |Serie G
disefio minal dad tor estandar circular
@ Encoder 3.000 min—1 [Sin freno 0,16 Nm (50 W R88M-G05030H-S2 |R88M-G05030H-S2-D |R7D-BPO1H |R88D-GLI01H[]
incremer)tal 0,32 Nm (100 W |R88M-G10030H-S2 |R88M-G10030H-S2-D |[R7D-BPO1H |R88D-G[JO1HL]
(10.000 impulsos) 0,64 Nm [200W |R88M-G20030H-S2 |R88M-G20030H-52-D | R7D-BPO2HH |R88D-GL102H ]
Eje recto con cha- 1,3Nm [400 W |R88M-G40030H-S2 |R88M-G40030H-S2-D [R7D-BP04H |R88D-GLI04H[]
veta y roscado 24m [750 W |R88M-G75030H-S2 |R88M-G75030H-S2-D |R88D-GPO8H |R88D-GJ08HL]
Con freno 0,16 Nm (50 W R88M-G05030H-BS2 |R88M-G05030H-BS2-D |[R7D-BPO1H |R88D-GLI01HL]
0,32 Nm (100 W |R88M-G10030H-BS2|R88M-G10030H-BS2-D |[R7D-BPO1H |R88D-G[J01H[]
(50 a 750 W) 0,64 Nm |200 W  |R88M-G20030H-BS2 [R88M-G20030H-BS2-D |R7D-BP02HH |R88D-GI[102H[]
1,3Nm [400 W |R88M-G40030H-BS2|R88M-G40030H-BS2-D|R7D-BP04H |R88D-GII04H[]
24m 750 W |R88M-G75030H-BS2 [R88M-G75030H-BS2-D |[R88D-GP0O8H |R88D-GI108H[]

Servomotores de la serie G
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Simbolo Especificaciones Servomotor Servodrives compatibles (2)
Encoder y Velocidad |Disefo Par no- [Capaci- |Modelo con conec- |Modelo con conector |Servodrive |Serie G
disefo minal dad tor estandar circular
@ Encoder 3.000 min-1|Sin freno 0,16 Nm (50 W R88M-G05030T-S2 [R88M-G05030T-S2-D |- R88D-GLI01HC]
_absoluto/ 0,32 Nm |[100 W  |R88M-G10030T-S2 [R88M-G10030T-S2-D |- R88D-G[I01H[J
'('1‘°7r%’i?:)“‘a' 0,64 Nm [200 W  |R88M-G20030T-S2 |R88M-G20030T-S2-D |- R88D-G02H[]
1,3Nm (400 W |R88M-G40030T-S2 |R88M-G40030T-S2-D |- R88D-G[104H[]
Eje recto con cha- 24m |750 W |R88M-G75030T-S2 |R88M-G75030T-S2-D |- R88D-G[108H[]
veta y roscado 3,18 Nm |1 kW R88M-G1K030T-S2 |- - R88D-G[115H[]
4,77 Nm |1,5 kW |R88M-G1K530T-S2 |- - R88D-G[115H[]
(50 a 750 W) Confreno |0,16 Nm [50W  [R88M-G05030T-BS2 |[R88M-G05030T-BS2-D |- R88D-GLI01H[]
0,32 Nm |[100 W  |R88M-G10030T-BS2 [R88M-G10030T-BS2-D |- R88D-G[I01H[]
0,64 Nm |200 W |R88M-G20030T-BS2 [R88M-G20030T-BS2-D |- R88D-G[102H[]
1,3Nm (400 W |R88M-G40030T-BS2 |R88M-G40030T-BS2-D |- R88D-G[104H[]
- 2,4m 750 W |R88M-G75030T-BS2 [R88M-G75030T-BS2-D |- R88D-G[108H[]
3,18 Nm |1 kW R88M-G1K030T-BS2 |- - R88D-G[115H]
4,77 Nm |1,5 kW |R88M-G1K530T-BS2 |- - R88D-G[115H[]
2.000 min-1|8Sin freno 4,8 Nm |1 kW R88M-G1K020T-S2 |- — R88D-G[]10HL]
(900 a 1.500 W) 7,15Nm |1,5 kW |R88M-G1K520T-S2 |- - R88D-G[115H]
Con freno 48Nm |1kW R88M-G1K020T-BS2 |- - R88D-G[110H[]
7,15Nm |1,5 kW |R88M-G1K520T-BS2 |- - R88D-G[115H[]
1.000 min-1|Sin freno 8,62 Nm |900 W  |R88M-G90010T-S2 |- - R88D-G[115H[]
Con freno 8,62 Nm |900 W  |R88M-G90010T-BS2 |- - R88D-G[115H]

Servomotores de tipo plano de 3.000 rpm (230 V, 100 a 400 W)

Simbolo Especificaciones Servomotor Servodrives compatibles (2)
Encoder y disefio Par no- |Capaci- (Modelo con conector |Modelo con conector Servodrive |Serie G
minal dad estandar circular
@ Encoder incremental  |Sin freno 0,32 Nm (100 W R88M-GP10030H-S2 |R88M-GP10030H-S2-D |R7D-BPO1H [R88D-G[I01HC]
(10.000 pulsos) 0,64 Nm [200W  |R88M-GP20030H-S2 |R88M-GP20030H-S2-D |R7D-BP02HH [R88D-G[J02H[]

1,3Nm [400 W R88M-GP40030H-S2 |R88M-GP40030H-S2-D |R7D-BP04H |R88D-GII04HL]

Eje recto con chaveta 1= rrers 0,32 Nm [100W _ |R88M-GP10030H-BS2 |R88M-GP10030H-BS2-D |R7D-BPOTH |R88D-GLI0THL]

Y foscado 0,64 Nm [200W  |R88M-GP20030H-BS2 |R88M-GP20030H-BS2-D |R7D-BPO2HH |R88D-GL102H]
y T 1,3Nm [400W  |R88M-GP40030H-BS2 |R88M-GP40030H-BS2-D |R7D-BP04H |R88D-GL104H[]
b 1 Encoder absoluto/in-  [Sin freno 0,32Nm [100W  |[R88M-GP10030T-S2 |R88M-GP10030T-S2-D |- R88D-GI01H]
cremental (17 bits) 0,64 Nm [200W  |R88M-GP20030T-S2 |[R88M-GP20030T-S2-D |- R88D-GI102H]
) 1,3Nm [400W  |[R88M-GP40030T-S2 |R88M-GP40030T-S2-D |- R88D-G104HC]
Eje recto con chaveta
 roscado Con freno 0,32Nm [100W  [R88M-GP10030T-BS2 |R88M-GP10030T-BS2-D |- R88D-GLI01HL]
0,64 Nm [200W  [R88M-GP20030T-BS2 |R88M-GP20030T-BS2-D |- R88D-GL102HL]
1,3Nm [400 W  |[R88M-GP40030T-BS2 |R88M-GP40030T-BS2-D |- R88D-G104H]

Cables del encoder

Para servomotores de 50 a 750 W con conector estandar

Simbolo Especificaciones Longi- | Modelo Aspecto
tud
@ Cable de encoder (50 a 750 W) Encoder 1,5m |R88A-CRGA001-5CR-E
R88M-G(50/100/200/400/750)30 absoluto 3m |R88A-CRGAO003CR-E
R88M-GP(100/200/400)30 T-0 5m |R88A-CRGAOO5CR-E

10 m |R88A-CRGA010CR-E
15m |R88A-CRGA015CR-E
20 m |R88A-CRGA020CR-E

Encoder 1,5m |R88A-CRGB001-5CR-E
incremental| 3 m [R88A-CRGB003CR-E
R-U 5m |R88A-CRGBOO5CR-E
10m |R88A-CRGB010CR-E
15m |R88A-CRGB015CR-E
20m |R88A-CRGB020CR-E

] T

Para servomotores de 50 a 750 W con conector circular

Simbolo Especificaciones Longi- | Modelo Aspecto
tud
@ Cable de encoder (50 a 750 W) 3m R88A-CRWA003C-DE
R88M-G(50/100/200/400/750)30J-11C-D 5m R88A-CRWAO005C-DE

R88M-GP(100/200/400)30]-C1CJ0)-D 10m |R88A-CRWAO10C-DE

15m |R88A-CRWAO015C-DE
20m |R88A-CRWA020C-DE

=
00 00
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Para servomotores de 900 a 1.500 W

Simbolo Especificaciones Longi- | Modelo Aspecto
tud
@ Cable de encoder (900 a 1.500 W) 1,5m |R88A-CRGCO001-5NR-E
EBSM-g? EOT ES;S?S 3m |R88A-CRGCO03NR-E m
88M-G(1K0/1K5)20T- - -
R88M-GY0010T-L] 5m |R88A-CRGCO05NR-E
10m |R88A-CRGCO10NR-E
15m |R88A-CRGCO15NR-E
20m |R88A-CRGC020NR-E

Cable de la bateria para modelos de servodrive de la

serie G con encoder absoluto

Simbolo Especificaciones Longi- | Modelo Aspecto
tud
Cable de bateria del encoder absoluto Bateriano | 0,3 m |[R88A-CRGDOR3C-E
S gl
Bateria 0,3 m [R88A-CRGDOR3C-BS-E - b =
incluida Soporte de bateria

Bateria de reserva del encoder absoluto
2.000 mAh, 3,6 V

R88A-BATO1G

Nota: El cable de bateria del encoder absoluto es solo una extension y se debe utilizar con un cable de encoder absoluto.

Cable de potencia

Para servomotores de 50 a 750 W con conector estandar

Simbo- |Especificaciones Servodrive |Longi- | Modelo Aspecto
lo aplicable (tud
@ Para servomotores de 50 a 400 W Servodrive 1,5 m [R7A-CAB001-5SR-E
R88M-G(050/100/200/400)30] 3'm |R7A-CABOO3SR-E
R88M-GP(100/200/400)300] 5 m |R7A-CABOOSSR.E
Para los servomotores con freno, se necesita un cable aparte 10 m [R7A-CABO10SR-E % ) @
(RB8A-CAGALIBR-E) 15 m |R7A-CABO15SR-E
20 m |R7A-CAB020SR-E
Para servomotores de 50 a 750 W SmartStep2| 1,5 m |R88A-CAGA001-5SR-E
Pk S 0o s (o703 [rasn oncRoDsSRE |,
5 m |R88A-CAGAO05SR-E _"_\ 1§ =0
Para los servomotores con freno, se necesita un cable aparte 10 m |R88A-CAGAO10SR-E @:_/
(R88A-CAGALIBR-E) 15 m [R88A-CAGAO015SR-E
20 m |R88A-CAGA020SR-E
Para servomotores de 50 a 750 W con conectores circulares
Simbo- |Especificaciones Servodrive (Longi- | Modelo Aspecto
lo aplicable |tud
@ Para servomotores de 50 a 400 W Sin Servodrive 1,5 m |R7A-CAB001-5SR-DE
RSBM-G(050/1 00/200/400)30D freno 3 m |R7A-CAB0O03SR-DE
R88M-GP(100/200/400)30L] -S2-D 5 m [R7A-CABOOSSR-DE % '
10 m |R7A-CABO10SR-DE
15 m |R7A-CAB0O15SR-DE
20 m |R7A-CAB020SR-DE
Con 1,5 m |R7A-CAB001-5BR-DE
freno 3 m |R7A-CABO03BR-DE
-BS2-D
5 m [R7A-CAB005BR-DE %
10 m [R7A-CAB010BR-DE == i 'a
15 m |R7A-CABO15BR-DE
20 m |R7A-CAB020BR-DE
Para servomotores de 50 a 750 W Sin SmartStep2 3 m |[R88A-CAWAO003S-DE
R88M-G(050/100/200/400/750)30C] freno  |(solo 750 W) 5 m | R88A-CAWAOO5S-DE
R88M-GP(100/200/400)30L! -82-D |y Serie G 10 m [RBBA-CAWAO10S-DE | © mz
15 m |R88A-CAWA015S-DE =
20 m |R88A-CAWA020S-DE
Con 3 m |R88A-CAWA003B-DE
fg‘é‘g_D 5 m |R88A-CAWAOQ05B-DE
10 m |R88A-CAWA010B-DE ] 1Y X
15 m |R88A-CAWA015B-DE
20 m |R88A-CAWA020B-DE

Servomotores de la serie G
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Para servomotores de 900 a 1.500 W

Simbo- |Especificaciones Servodrive (Longi- | Modelo Aspecto
lo aplicable |tud
Para servomotores de 900 a 1,5 kW Sin Serie G 1,5 m [R88A-CAGB001-5SR-E

R88M-G(1K0/1K5)30TL] freno 3 m |R88A-CAGBO03SR-E =
R88M-G(1K0/1K5)20TC] -82 _..§l-_
R88M-G90010T[] 5 m |R88A-CAGBO05SR-E e

10 m [R88A-CAGB010SR-E

15 m [R88A-CAGB015SR-E

Con 1,5 m |R88A-CAGB001-5BR-E
freno 3 m |R88A-CAGBO03BR-E
-BS2

5 m |R88A-CAGBO05BR-E
10 m |R88A-CAGB010BR-E
15 m |[R88A-CAGB015BR-E
20 m |R88A-CAGB020BR-E

iR gi gl

20 m |R88A-CAGB020SR-E
p

Cable de freno con conector estandar

Simbolo |Especificaciones Servodrive |Longi- | Modelo Aspecto
aplicable (tud
® Sélo cable de freno SmartStep2| 1,5 m |R88A-CAGA001-5BR-E
Para servomotores de 50 a 750 W con freno|y Serie G 3 m |R88A-CAGAO03BR-E
R88M-G(050/100/200/400/750)30[ -BS2, 5 m |R8BA-CAGACOSBR-E i ——
R88M-GP(100/200/400)30-BS2 10 m |R88A-CAGA010BR-E
15 m |R88A-CAGA015BR-E
20 m [R88A-CAGA020BR-E

Conectores

Conectores para cables de alimentacién, encoder y freno

Especificaciones Servomotor aplicable Modelo
Conectores para cable Lado del servodri- |- R88M-G(050/100/200/400)30H[] R7A-CNBO1A
de alimentacién ve (CNB) R88M-GP(100/200/400)30H[]
Lado del motor Conector estandar R88M-G(050/100/200/400/750)30[] R88A-CNGO1A
R88M-GP(100/200/400)300]
R88M-G(1K0/1K5)30-S2 MS3108E20-4S

R88M-G(1K0/1K5)200-S2
R88M-G90010-S2

R88M-G(1K0/1K5)30-BS2 MS3108E20-18S
R88M-G(1K0/1K5)2000-BS2
R88M-G90010-BS2

Conector circular R88M-G(50/100/200/400/750)30]-1IJ-D SPOC-06K-FSDN169
(Hypertac) R88M-GP(100/200/300)-JCIJ-D
Conectores para cable Lado del servodri- |- Todos los modelos R88A-CNWO1R
de encoder ve (CN2)
Lado del motor Conector estandar R88M-G(050/100/200/400/750)30T-[] R88A-CNGO1R
R88M-GP(100/200/400)30T-[]
R88M-G(050/100/200/400/750)30H-[] R88A-CNGO2R
R88M-GP(100/200/400)30H-[]
R88M-G(1K0/1K5)30T-[] MS3108E20-29S
R88M-G(1K0/1K5)20T-[]
R88M-G90010T-[]
Conector circular R88M-G(50/100/200/400/750)301-II-D SPOC-17H-FRON169
(Hypertac) R88M-GP(100/200/300)J-JCI]-D
Conector para cable de freno |Lado del motor Conector estandar R88M-G(050/100/200/400/750)30[ -BS2 R88A-CNG01B

R88M-GP(100/200/400)30[-BS2

Conectores incluidos con el motor

Especificaciones Servomotor aplicable Modelo

Conector de alimentacién y freno (MACHO) Conector circular R88M-G(50/100/200/400/750)30-J1-D SRUC-06J-MSCN236
(Hypertac) R88M-GP(100/200/300)-ICICJ-D

Conector del encoder (MACHO) R88M-G(50/100/200/400/750)301-JJC1-D SRUC-17G-MRWNO087

R88M-GP(100/200/300)J-1CIC]-D

Nota: 1. Todos los cables que se mencionan son flexibles y apantallados (excepto el cable R88A-CAGALILILI-BR-E, que es solo un cable flexible).

2. Los cables R88A-CRGCLILIINR-E, R88A-CAGBLIIISR-E, R88A-CAGBLIBR-E, R88A-CRWA[IIIC-DE, R88A-CAWALIIIS-DE
y R88A-CAWALIIIB-DE tienen proteccion de clase IP67 (incluido el conector).

TODAS LAS DIMENSIONES SE ESPECIFICAN EN MILIMETROS.
Para convertir de milimetros a pulgadas, multiplique por 0,03937. Para convertir de gramos a onzas, multiplique por 0,03527.

Cat. No. I1107E-ES-04 Con el fin de mejorar los productos, las especificaciones estan sujetas a cambio sin previo aviso.
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