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Temporizador/Contador/TacOometro CTA
Manual de usuario

Muchas gracias por adquirir el dispositivo 3 en 1 CTA. Por favor, lea estas instrucciones antes
de usar su dispositivo para asegurar una correcta utilizacion, y consérvelo a mano para una
rapida consulta.

CAPITULO 1: INSTRUCCIONES BASICAS

1.1 Caracteristicas

La serie Delta CTA 3 en 1, temporizador, contador y tacémetro, tiene las siguientes caracteristicas:

e  Puede ser temporizador, contador o tacémetro y puede actuar en un modo mixto de
temporizador y contador.
Ofrece tensidn de entrada (PNP) o no-tensidn de entrada (NPN).

e La funcidn de pre-escala permite que los pulsos de entrada se visualicen en sus unidades
actuales.

e El cuenteo puede ser llevado a cabo en milisegundos, segundos, minutos, minutos/segundos
y hora/minuto/segundo.

e Lasalida 1 contiene salida relé y salida transistor. Los dos tipos de salida pueden ser

habilitados al mismo tiempo.

Ofrece un cuenteo total y cuenteo por lotes.

Incluye las teclas “Reset” y “Lock” para un uso mas sencillo.

Ofrece un display LCD de 2 lineas y 6 digitos.

Ofrece un sencillo “switch” de programacion.

Disponible la configuracion de la coma decimal.

1.2 Informacion sobre pedidos

En este momento hay dos modelos disponibles: CTA4000A y CTA4100A, Unicamente se diferencian en
el tipo de la salida 2.

CTA4[_00A

4: 48mm x 48mm
0: Transistor 1: Relé

@ Tamafio del Panel
B salida 2

e Etapa de Preseleccion

0: 2 etapas de preseleccion

Comunicacion

0: Ninguna

© Fuente de Alimentacion

A: AC100 ~ 240V
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1.3. Especificaciones

Tension de Entrada

AC100 ~ 240V, 50/60Hz

Rango Voltaje de Entrada

Entre el 85% y el 110% de la tensién nominal

Consumo

Menos de 10VA

Fuente de alim. Externa

12Vdc +-10%, 100mA

Display

Display LCD de 2 lineas y 6 digitos

Senal de entrada

Entrada no-voltaje (NPN): Impedancia maxima de 1Kohm. Voltaje residual maximo de 2V

Entrada de voltaje (PNP): Nivel alto: de 4.5 a 30Vdc, Nivel bajo: de 0 a 2Vdc

Salida 1

Relé: SPST max.250Vac, 5A (Resistencia de carga)

Transistor: NPN colector abierto. Cuando 100mA/30Vdc, voltaje residual = 1.5Vdc max.

Salida 2

Relé: SPST max.250Vac, 5A (Resistencia de carga)

Transistor: NPN colector abierto. Cuando 100mA/30Vdc, voltaje residual = 1.5Vdc max.

Rigidez dieléctrica

2000Vac 50/60Hz por minuto

Resistencia a las vibraciones

Sin dafios: 10 ~ 55Hz, amplitud = 0.75mm, 3 ejes por 2 horas.

Resistencia a los golpes

Sin dafos: 4 caidas a 300m/s2

Temp. ambiente

De 0° a +50°C

Temp. de almacenamiento

De -20° a +65°C

Altitud

2000m o menos

Humedad ambiente

Del 35% al 85% RH (no condensada)

Grado de contaminacion

Grado 2

1.4 Display, indicadores y teclas

Indicador de tecla protegida 2
Indicador de tecla protegida 1

Indicador de funcidn especial

Tecla de modo y cambio de nimero

PV: LCD Rojo.

LC\oEm CTA4
R3T2
RST1 IR

= 866660

KiPZ I

Indicador de reset 2

Indicador de reset 1 PV(Present Value) display

HMS
Indicador salida 2 ;j:; : 311'-2!: 88888 E RVASEE VAl e Rl
Indicador salida 1 {ouT1 Bl SET1 2 TAC CNT TMR < Indicador de modo temporizador
Indicador de modo contador
LOCK RESET Indicador de modo tacémetro
Tecla de blogueo /I U_U

Tecla de reset

‘MODE.IL K4RE

Tecla arriba/abajo

SV y otras areas del display: LCD Verde.
H M S: Unidades de tiempo para el temporizador.

TOTAL: Valor del cuenteo total.
BATCH: Valor del cuenteo de lotes.
SET1 2: SV1ySvV2,
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1.5. Dimensiones
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1.6 Definicion de terminales
El CTA combina las funciones de temporizador, contador y tacometro; por lo tanto, las definiciones de
los terminales de entrada en los diferentes modos es ligeramente diferente. El CTA tiene 4 terminales
listos para entradas. En modo contador por ejemplo, 12,13,7 y 8 son para las entradasCP1 (fase A),
CP2 (fase B) RST1 y RST2 (figura 1).
Los terminales de salida son para la salida 1 y la salida 2. La salida 1 tiene 2 salidas, salida transistor
y salida relé, y las 2 actlan a la vez. El tipo de la salida 2, esta determinado por el nombre del
modelo. Para el CTA4000A, la salida 2 es una salida transistor con un diodo de proteccion de carga
inductiva (figura 2). Para el CTA4100A, la salida 2 es una salida relé (figura 3).
Series CTA4
CP2/
ov GP1 TE ouT1 ] , ]
Contador | Temporizador Tacometro Temporizador + Contador
q4c NO
RST2/ CP1 CP1 CP1
+12¥ RS5T1 START
@ @ E COM CP2 Puerta Puerta
@ @ @ @ @ Reset 1 Reset 1 Reset 1 Reset 1
LN_[)'_I I—e—l Reset 2 Inicio Inicio
L% 1  Ac100~240v
ouT?2 50060 Hz 100iA Manx.
Figura 1



Figura 2

Conexionado de entrada:

NPN

PNP
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Figura 3
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1. Cuando las entradas CP1, CP2, RST1 y RST2 son entradas de contacto, por favor configure el tipo
de entrada como NPN.
2. Cuando el dispositivo previo es de tipo colector abierto, el dispositivo puede adoptar los 12V
proporcionados por el CTA para la conexion.
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1.7. Configuracion por defecto

Hay 4 modos de operacion en los CTA: temporizador, contador, tacometro y temporizador +

LuciAutomation

contador. La tabla siguiente ofrece los valores por defecto para todos los modos de funcionamiento.

Funcion Config. Predet
+ | Seleccionar funci6n Temporizador
S | Mod temporizacién Up (cont. Ascendente)
% | Modo salida Sond1
5 | Unidades Mostradas S001 (0.01)
g' Ancho de pulsos de salida 1 0.02sec
2 Ancho min. para la sefial de reset | 20ms
Tipo sefial de entrada NPN
Funcion Config. Predet.
Seleccionar funcién Contador
Modo contador Stage 1 (1 etapa)
Modo entrada Up (cont. ascendente)
© | Modo de salida F
® | Velocidad de cuenteo 5k
"g Posicién de la coma decimal 0 (sin decimales)
O | Valor de pre-escalado 1.000
Guarda el valor al apagar la alim. Borrar
Ancho min. para la sefial de reset 20ms
Tipo sefal de entrada NPN
Funcion Config. Predet.
Seleccionar funcién Tacdmetro
Modo de salida 2Lollo
© | Velocidad de cuenteo 5k
% | Posicion de la coma decimal 0 (sin decimales)
~g Valor de pre-escalado 1.000 (por defecto)
& | Tiempo de retraso al ponerlo a ON | 0.0 (sin delay)
F | Promedio de los datos de entrada | 0 (function deshabilitada)
Ancho min. para la sefial de reset 20ms
Tipo sefal de entrada NPN
Funcion Config. Predet.
Seleccionar funcién Mix (temp. + Cont.)
. | Modo de entrada del temporizador | Up (cont. ascendente)
S | Modo de salida del temporizador Sond1
.E Unidades mostradas del temp. S001 (0.01)
S | Modo de entrada del contador Up (cont. ascendente)
+ | Modo salida del contador F
6 | Velocidad de cuenteo 5k
E Ancho de pulso de la salida 1 0.02sec
s | Posicidn de la coma decimal 0 (sin decimales)
E- Valor de pre-escalado 1.000 (por defecto)
2 | Guarda el valor al apagar la alim. Borrar
Ancho min. para la sefial de reset | 20ms
Tipo sefial de entrada NPN
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1.8 Configuracion interruptores DIP

Las siguientes tablas, son los valores de los interruptores DIP para cada modo de funcionamiento. Por
favor tener en cuenta que en el modo “Temporizador+Contador”, la parametrizacion de los
interruptores no estan permitidas.

TEMPORIZADOR:
Interruptor Funcién OFF ON
1 Interruptor DIP Deshabilitado Habilitado
2 . Contador Contador
3 Modo temporizador ascendente descendente
g Modo Salida Mirar tabla 1
(75 Unidad de muestra Mirar tabla 2
8 Ancho de la sefial de reset 20ms | 1ms
Interruptor 3 | Interruptor 4 | Modo Salida
OFF OFF Sond1
ON OFF Sond2
OFF ON Soffd
ONF ON Son
Tabla 1
Interruptor 5 Interruptor 6 Interruptor 7 Unidad
OFF OFF OFF 0.01 seg.
ON OFF OFF 0.1 seg.
OFF ON OFF 1 seg.
ON ON OFF Min., 0.01 seg.
OFF OFF ON Min., 0.1 seg.
ON OFF ON 0.1 min.
OFF ON ON Minuto
ON ON ON Fr., min., Seg.
Tabla 2
CONTADOR:
Interruptor Funcion OFF ON
1 Interruptor DIP Deshabilitado Habilitado
2 Modo de cuenteo Contador ascendente | Contador descendente
2 Modo Salida Mirar tabla 3
5 Velocidad de cuenteo 30cps 10kcps
6 Reservado - -
7 Entrada de senal NPN PNP
8 Ancho de sefal de reset | 20ms ims
Interruptor 3 | Interruptor 4 | Modo Salida
OFF OFF F
ON OFF N
OFF ON C
ON ON R

Tabla 3
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TACOMETRO:
Interruptor Funcion OFF ON
1 Interruptor DIP Deshabilitado Habilitado
2 Reservado - -
2 Modo Salida Mirar tabla 4
5 Velocidad de cuenteo 30kHz 10kHz
6 Reservado - -
7 Entrada de senal NPN PNP
8 Ancho de sefal de reset | 20ms ims
Interruptor 3 | Interruptor 4 | Modo Salida

OFF OFF Lo-Lo

ON OFF Lo-Hi

OFF ON Hi-Lo

ON ON Hi-Hi

Tabla 4

Cuando el interruptor 1 esta habilitado (ON), los parametros pueden ser Unicamente modificados por
los interruptores del 1 al 8 y no modificados a través del sistema. Si los parametros han sido
establecidos en el sistema, por favor deshabilite el interruptor 1 (OFF).
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2.1. Temporizador
El temporizador tiene los modos de contador ascendente y contador descendente.

2.1.1. Ajuste de la unidad de contaje

Seg. 0.01 —9999.99 A unidad = 10ms Cuenteo max. = 9999.99s

Seg. 0.1 -99999.9 A unidad =0.1s Cuenteo max. = 99999.9s

Seg. 1-999999 A unidad = 1s Cuenteo max. = 999999s

Min., Seg. 0.01 —9959.99 A unidad = 0.01s Cuenteo max. = 5999.99s

Min., Seg. 0.1 -99959.9 A unidad = 0.1s Cuenteo max. = 59999.9s

Min. 0.1 -99999.9 A unidad = 0.1min | Cuenteo méx. = 99999.9min

Min. 1 -999999 A unidad = 1min Cuenteo max. = 999999min

Hr., Min., Seg. 1 -995959 A unidad = 1s Cuenteo max. =359999s (100hrs)

Hr., Min. 1-999959 A unidad = 1s Cuenteo max. = 35999999s (10000hrs)
Hr. 1-999999 Aunidad = 1 hr Cuenteo max. = 699999hrs

2.1.2. Ajuste de los parametros en el temporizador

Para entrar en la pagina de ajuste de los parametros del temporizador, presione "MENU" en el menu
principal durante mas de 3 segundos. Después de completar la configuracion, presione “MENU"
durante mas de 3 segundos, para volver al menu principal.

BN » B -~ R > B > R

m Seleccionar funcion: Hay 4 modos en el CTA, (de izq. a der.) temporizador, contador, tacémetro y
temporizador + contador.

EEEEE > R - EER

Seleccionar modo temporizador: contador ascendente o contador descendente.
MopERE

A - R - R - B - R - R > R
ZE - - - BEE > BN - BN > B

¥ Seleccionar modos de salida: Hay 12 modos de salida en un temporizador. El usuario puede elegir el modo
gue mas se ajuste a sus necesidades. Mirar 2.1.3. para mas detalles.

N - NG - AR - - SWOE - N - BN
I - N - - >

v Seleccionar unidades del display: la unidad minimas son 10ms, la unidad maxima es 1 hora. Se pueden
seleccionar.

N > BEE >

m Seleccionar ancho de pulsos de la Salida 1: Por defecto el tiempo de salida es de 0.02 segundos. Cuando
el parametro es configurado a 0.00 segundos, el estado de la salida sera continua.
v
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B - >

m W¥ Seleccionar la anchura min. de la sefial de reset: Por defecto es 20ms; puede ser ajustado hasta 1ms.

. - R - S

MODE [

VOLVER ARRIBA.

LuciAutomation

2.1.3. Configurar el modo de salida del temporizador

Hay 12 modos para el control de la temporizacion. Por defecto, el tiempo de salida de los 12 mddulos
es 0.02 segundos. Si se desea que el sistema mantenga la operacion de salida, por favor ajustar el
tiempo de salida como 0.00 segundos.

Power signal |

Startsignal ] n
Pause signal n 0
Clear signal n Il |
. t
Qutput signal |

SV----
Up /I
0

Down S\; \_I W \

Signal On Delay 1 EEELER

Sefial de retardo a la conexién 1 (Sond1)

La sefal de inicio es un disparo por flanco
ascendente. Al recibir la sefial de inicio, empezara
a contar el tiempo programado, una vez pasado el
tiempo se activara la salida. Durante la ejecucion la
salida se mantendra hasta recibir la sefial de reset,
que reseteara el tiempo y pondra la salida a 0. El
regulador esperard a recibir una nueva sefal de
inicio para reiniciar el temporizador.

Power signal |

Start signal [ |

Pause signal

Clear signal

Output signal

sV
Down \_I

Sefial de retardo a la conexién 2 (Sond2)

La sefial de inicio, es una sefial por nivel. Cuando
la sefial de inicio esté a 1, empezara a contar el
tiempo programado, una vez cumplido el tiempo,
se activara la salida. Durante la ejecucion, si se da
la sefial de reset, o la sefial de inicio pasa a 0, el
tiempo se reseteara y esperara a recibir una nueva
sefial de inicio.

Power signal _|

Start signal __ [T]

Pause signal nl n
Clear signal 0 il
Output signal_ | i L (I D
SV"'7|"" R T T T
u
P A A A A
SV ~J
Down \1 4 l ‘-I
i

Sefial de retardo a la desconexion (Soffd)

La sefal de inicio es un disparo por flanco
descendente. Al recibir la sefal de inicio,,
empezara a contar el tiempo programado, una vez
cumplido, deshabilitara la salida. Al activar la seal
de reset o al recibir un flanco ascendente de la
sefial de inicio, se reiniciara el tiempo y se activara
la salida.

10
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Power signal

Start signal

Pause signal

Clear signal

QOutput signal

m| o — m|
n 0
o 0
o EmE s —

Sefial On (Son)

La sefial de inicio activa a la vez el temporizador y
la salida al activarse el flanco de subida y
permanecer desactivada la sefial de reset. Cuando
se alcanza el tiempo configurado, el temporizador
vuelve a su valor por defecto y se deshabilita la
salida.

Si la sefal de reset es recibida durante la ejecucion
del temporizador, el temporizador volvera a su
valor por defecto y la salida se parara.

Power signal | 1 |

Start signal

Pause signal

Clear signal

Output signal

:|
0~
=

Down

Power On Delay

Retraso al dar tensién (Pond)

El CTA empieza inmediatamente a contra después
de dar tensidn al equipo. Durante la temporizacion,
la sefial de pausa y de inicio estan habilitadas para
parar la cuenta. Cuando el tiempo establecido es
alcanzado, la salida es habilitada y el temporizador
detenido.

Cuando la sefial de reset es ejecutada, el
temporizador sera reseteado hasta que se
complete la ejecucion de la seial de reset, después
el temporizador se iniciara de nuevo.

Power signal

Start signal

Pause signal

Clear signal

Qutput signal

Power On Delay Hold

Retraso al dar tensién mantenido (PondH)
Igual que “Pond”

La Unica diferencia es que el valor del temporizador
se mantiene cuando se quita tension al equipo. En
“PondH", después de dar tensidn, se reanudara el
temporizador.

11
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Power signal | | | ] 1 | Power signal_| 1 1 11 ]
Startsignal [ ] I——l [1 ] Startsignal__[] [ 1 ]
Pause signal 0 M Pause signal 0 m
Clear signal 0 [l Clear signal n [l

Output signal

Repeat Cycle m timer output set as 0

Output signal

sV
Up
0

sv
Down

Repeat Cycle m timer output not set as 0

Repetir Ciclo (RCY)

Salida en el ciclo.

Cuando el tiempo de salida es seleccionado a 0 (izq: salida continua), la salida de la primera
temporizacion no se ejecutara. Cuando el tiempo programado sea alcanzado, el temporizador serd
reseteado y reiniciado y la salida permanecera habilitada hasta el siguiente ciclo.

Cuando el tiempo de salida no es 0 (der.), el tiempo de salida sera diferente que cuando es 0.

Power signal [ [ ][ ]

Startsignal _[]

Pause signal n 0
Clear signal n n
QOutput signal 0 1
V- AT AT

Up

Repeat Cycle Hold Timer output setas 0

Power signal_| | ] |

Startsignal__[]

Pause signal n nl

Clear signal 0 0

RCYH timer output not setas 0 m

Repetir ciclo mantenido (RCYH)

Igual que “RCY”

La Unica diferencia es que el valor del temporizacién se mantiene al quitar tension al equipo. En RCYH,
después de dar tension, el temporizador reanudara la cuenta.

Power signal_| || ][ ]

Startsignal __ [ ] 1 1
Pause signal 0 0

Clear signal il [l
outputsignal_ ) [] [ [1. [

Repeat Cycle 2

Repetir Ciclo 2 (RCY2)
Salida en el ciclo

La sefial de inicio empieza cuando se recibe un
flanco de la sefial de inicio y la sefal de reset no
esta ejecutada. Cuando el tiempo programado SV2
es alcanzado, la salida es deshabilitada y el
temporizador continua hasta que el temporizador
alcanza el tiempo SV1, entonces, el temporizador
empezara de nuevo.

12
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Power signal [ | 1 1

Startsignal_[7] [ [ [ 1 [ [

Pause signal n n
Clear signal [l 0
Output signal 1 [

Signal Cumulate

Sefal acumulada (SCON)
Temporizador mantenido.

Cuando la sefial de inicio es habilitada (Hi), el
temporizador se iniciard hasta alcanzar el valor
establecido para activar la salida. Durante la
ejecucion de la sefial de reset, el temporizador se
reseteard y esperara a la habilitacion de la sefial de
inicio otra vez.

Power signal | || |

startsignal [ ] ] 1
Pause signal [ml M
Clear signal n n M

Outputsignal ]

Up

Down

Doble sefial de inicio-ON (STON)
Salida en el ciclo.

La sefial de inicio y la salida, se activaran cuando
hay un flanco ascendente de la sefial de inicio y la
sefial de reset no esta siendo ejecutada. Cuando el
tiempo programado de SV2 es alcanzado, la salida
quedara deshabilitada y el temporizador reiniciara
su valor a 0 hasta que alcance el valor de SV1 y se
apague.

Power signal | ] | ][ ]

Startsignal _[_] | |
Pause signal 0 Il

Clear signal 0 [l n
Output signal . | ]

Down Sy2- - -

Doble sefial de inicio-OFF (STOFF)
Salida en el ciclo.

La sefial de inicio comenzara cuando se reciba un
flanco de subida de la sefial de inicio y la sefial de
reset no sea ejecutada. Cuando el tiempo
programado en SV1 sea alcanzado, la salida se
activara y el temporizador reestablecera su valor a
0 hasta alcanzar el valor de SV2. Entonces, el
temporizador se iniciard de nuevo y se
deshabilitara la salida.

13
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2.2. Contador

Las funciones del contador incluyen: 1-stage counting, 2-stage counting, batch counting, total
counting y dual counting.

Funcidn
1-stage counting Unicamente se permite 1 SV
2-stage counting Unicamente se permiten 2 SVsy 2 PVs.
Cuando el PV es igual al SV, la salida 2 sera habilitada y el Batch PV

Batch counting sera incrementado en 1. Este proceso se repetira hasta que el Batch
PV alcance el valor del Batch SV, entonces la salida 1 sera habilitada
Total counting Solo hay un SV en el modo “Total counting”. Cuando el PV es igual al

SV, la salida sera habilitada. Al activar la sefial de reset, la cuenteo se
reiniciara y el PV sera acumulado en el contador total.
Dual counting Para la suma vy la resta de CP1 y CP2.

2.2.1. Ajuste los parametros en el contador

Para entrar en la pagina de ajuste de los parametros del contador, presione “MENU” en el menu
principal durante mas de 3 segundos. Después de completar la configuracion, presione “MENU"
durante mas de 3 segundos, para volver al mend principal.

B - R - N - N - e

Laltd ¥ Seleccionar funciones: Hay 4 modos, termporizador, contador, bacdretro v temporizador + contador

R - N - B - AR - A - BRI
* Selecc, func, de cuenten: 1-stage count., 2-stage counk., batch count,, tokal count,, dual count,
- EBE - R - ENE - DENR - OEEN
Selecc, modo de entrada; contador ascendente, contador descendente, comando
ascendente/descendente, individual ascendentefdescendente, entrada cuadratica
s -3 -2 -0 -0 -8 -8
+ 8§ B +H B »
¥ Selecc, mode de salida: Hay 11 modos, entre ellos, los modos 5, T, ¥ D son disponibles dnicamente
con los modos de entrada Ud_A, Ud_B v Ud_C, Mas detalles en el apartada 2.2.2
- - - -EE - EE -
* Seleccionar weloridad de cuenten: Maximo 10Kcps; otros Sk, 1K, 200, 30 v 1cps
B - R - R
Ancho de pulsa de la salida 1 Por defecta, el tiempo es 0,025, Cuando el pardmetro es puesko a0,
la salida es conkinua,
- WEE -
ancho de pulso de la salida 2; Este pardmetro es ajustable dependiendo del modo seleccionadao. 5i el
* modo de salida es C, par defecto el tiermpo serd 0.02s, Cuando el parametro es puesko a 0, la salida
es conkinua,
EE - E >N -8 + B
Configurar la posicidn del punko decimal: Ofsin decimal), 1{un digito después del decimal), 2(dos
¥ digitas después del decimal) v Sitres digitos después del decimal),

R~ EGE
* fjustar walor de pre-escala: 1000{por defecto 1:1) Rango 0,001 ~93,999
S - IR - B ,
' Guardar el valar al quikar kensidn al equipo: cuando SAYE es seleccionada, el PY se guardara, cuando
CLEAR es seleccionado, PY no serd gquardado,

B - B -

* Ajustar el ancho minima de la sefial de reset: Por defecko = 20ms; 1ms tambign es seleccionable,

N - B - B
* Seleccionar tipos de sefial de entrada: MPM v PNP
¥Yolver arriba

14
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2.2.2, Ajustar los modos de entrada del contador

El CTA ofrece 5 modos de cuenteo: cuenteo ascendente, cuenteo descendente, comando de cuenteo
ascendente/descendente, cuenteo individual ascendente/descendente y entrada cuadratica.

El ancho minimo de la sefial para las diferentes velocidades:

Velocidad de cuenteo | Ancho minimo de la seiial
1 cps 500ms

30cps 16.7ms

1Kcps 0.5ms

5Kcps 0.1ms

10Kcps 0.05ms

Contador Ascendente:

CP1: Counterinput CP2: Counter input prohibited CP1: Counter input prohibited CP2:Counterinput
cp1 4T 420 4 cP1 ' i '
" 1 | D pronitit — @ H o [C ©
1 1 3 1
cP2p 1 | : CP2 L—Q—Q—':‘—D-‘:ﬁ-‘:%@
1 1 1 4 1 1 | 1 3
1 1 1 1 | | 1 4
Present 1 1 IL'_ P\:,g?fgl 1 1 3
Value : | 2 1 1 2
1 1
| o—2 i

Note: (2) has to be larger than width of min. Input signal Note: @ has to be larger than width of min. Input signal

Contador Descendente:

CP1: Counterinput CP2: Counter input prohibited CP1: Counter input prohibited CP2: Counterinput

cpiH S — |
: o A . e #%‘o
. o o
| I 1

I e Prohibit el |

| |
cp2H 1 [ 1 1 cp2H [ F %
L1 : T T L 0 |
1 1 n-1
n-1 1 1 I 1 1 1
Present i n-2 ' 1 P\:,E?Em | 2 n-3 | 1
Value n-3 alue I_ML
n-4 05
0 0

Note: () has to be larger than width of min. Input signal =~ Note: (® has to be larger than width of min. Input signal

Comando de cuenteo ascendente/descendente:

cp1 . N 0 s A
1 -q—.l@ 1 .—1® 1 i

Si— | |

: : : ! ! :

! ! ; ! : ! i 3
P t i L,
Frr S N B

0 0 0

Note: @has to be larger than width of min. input signal.
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Cuenteo individual ascendente/descendente:

et 1 {1 1 1 | |

! ! .
1 1 1 1 1
cp2fl | i i [

| N P!
: P . 3
ol B BN wy IPUN o B
I N
GU

Entrada Cuadratica:

H
CP1_ I I O B
—OOIOE—

-
T I e O s R s B

Present |
Value h'—zli 2
| 1 1 I

Note:(Z) has to be larger than width of 1/2 min. input signal.

2.2.3. Ajustar los modos de salida del contador.

El CTA ofrece 11 modos de salida en los modos 1-stage y 2-stage counting. Cuando 1-stage es
seleccionado, la salida 2 y la salida 1 pueden operar a la vez.

Input mods Input mode
up Down Up/Down &, B. C Up Down Up/Down A, B, C
oupwt \F |0 @ plo_n o |no o o Output (% lewr n 0| _o 0 oo n n
mode mode
Beifon m-----/-f 7/ & ---K'F\{'F\ "M“ --it salting "-'-“";7/ /' """""" n "}';{/:'m"
.......... TR ST IR NN "N SN PRIl Nl O N W 1 A IO/ I
. N Van ; y \\[\\ ;
T I T I T TT
[ am B vu| el | i B N o ™ T w0 B OB
. 0 n 0 n o N ' B 81
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Input mode
Up/Down A B, C

Output RESET __[ n
mode ana59a

setting vz
I =

W1
L,

w

ouT1 1 — 1 — —
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2.3. Tacometro

El tacometro en el CTA mide el ancho de pulsos y visualiza la frecuencia actual. La unidad de medida
y visualizacion en el tacometro es la frecuencia (Hz); por lo tanto, si se quiere visualizar la velocidad
de rotacion (rpm), se debe convertir la frecuencia en velocidad de rotacion. Mirar el apartado 2.3.3.
para ver como se convierte.

2.3.1. Ajuste los parametros en el tacometro

Para entrar en la pagina de ajuste de los parametros del contador, presione “MENU” en el menu
principal durante mas de 3 segundos. Después de completar la configuracion, presione “MENU”
durante mas de 3 segundos, para volver al menu principal.

N - B -~ > B - R

m ¥ Seleccionar funciones: Hay 4 modos en el CTA, temporizador, contador, tacdmetro v temporizador + contador,

EEEE »~ BN > EEEN - BRI - ERNEEN
Seleccionar modo de salida: Hay 4 modos, 2Lollo, 2LolHi, 2Hillo vy 2HilHi. Por elemplo, al seleccionar 2Hiilo,
v y asumir gue el primer SV es 100 (2Hi) v el segundo 50 (1Lo), el valor de |a salida del tacdmefro estara por
debajo de 100 (2Hi) v por encima de 50 (1Lo) v el CTA no activara la salida. Si el valor excede el rango, el CTA
dara una salida,
- - - -EE -EE -l
¥ Seleccionar velocidad de rotacion: Maximo 10Kcps; ofros 5K, 1K, 200, 30y 1 cps.

R > E >B »8 »E

¥ Ajustar la posicidn del punto decimal: O (sin decimal), 1, 2 v 3 ( un, dos v fres digitos después del punto decimal),

+>
¥ Ajustar el valor de preescala; 1.000 (por defecto 1:1) Rango 0.001 ~ 99,999
-

v Ajustar el iempo de refraso después de alimentar el equipo: 0.0 (por defecto). El tacdmetro comenza a contar
desplés de gue hava pasado el tiempo programado. Rango: 0.1 ~ 99,9 segundos.

BN > X >N -8 »H
Ajustar el valor de muestreo del filtro de enfrada: El valor de muestreo hace el valor detectado por el tacdmefro

) mas estable. El rango configurable es 0 ~ 3 (1= 2 datos, 2 = 4 datos, 3 = 8 dafos). Por elemplom si se selecciona
"3", el sistema tomara &8 datos antes de visualizar el valor, para hacerlo mas estable,

B » R -

v Ajustar el ancho minimo de |a sefial de reset: por defecto = 20ms; 1ms tambien es seleccionable.

> R > Bl
v Seleccionar los tipos de sefial de entrada; MNP y PP,

Yolver Arriba
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2.3.2. Ajustar los modos de salida del tacometro

Hay 4 modos de salidas en el tacometro, 2Lo1Lo, 2Lo1Hi, 2Hi1Lo, 2Hi1Hi.

2Llo1lo 2Lo1Hi

OUT2 set value — 27— OUT2 set value —AZ—

(LO-LO) /‘.
1
Measurement value H
/ ’
,\-/ OUT1 setvalue :
[} 1 1
[ [ 1
I ouT1 | |
0u'r2| I | 0UT2|:I

(LO-HI)

Measurement value

OUT1 set value

ouT1

Measurement value < OUT1 set value : OUT1 ON Measurement value > OUT1 set value : OUT1ON
Measurementvalue < OUT2 set value : OUT2 ON Measurement value< OUT2 setvalue : OUT2 ON
2Hi1Lo 2Hi1Hi

OUT2 set value (HI-HI}

Measuremeant value

1

(HI-LO} /E
Measurement valua 1

1

1

1

T

1

1

oo L1
ouT2
< .
Measurement value S OUT1 setvaue : OUT1ON Measurement value > OUTA setvalue : OUT1 ON

Measurement value 2 OUT2 set value : OUT2 ON

2.3.2. Calcular la unidad de la velocidad de rotacion

El tacometro puede recibir sefiales tipo colector abierto como maximo a 10KHz y visualizar la unidad
en Hz en la pantalla del tacdmetro. Por lo tanto, si se quiere visualizar la velocidad de rotacion en
rpm, se debe convertir los Hz en rpm a través de una ecuacion e introducir el valor obtenido en la
pre-escala del tacdmetro para visualizar la velocidad de rotacién en rpm en la pantalla.

La ecuacion de conversion:

Frecuencia (Hz) x Pre-escala = Velocidad de rotacién (rpm)
Pre-escala = 60/N*

*N = NUmero de pulsos por revolucion.
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